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pysahtymispaikka

ravinto

Suunnitelmakartassa linja—auton ajoreitti
Olavinkadulta Yldtorille

— Linja—auton pysdhtymispaikka
pohjoisesta saapuessa sijoittuu joko
huoltotielle tai sijaintiin johon
ajoura on lopetettu.

Mitoittava ajoneuvo jota tarkasteluissa ja
suunnittelussa kdytetty:

Lat15m_R11
meters
Width : 2.60
Track :2.50
Lock to Lock Time : 6.0
Steering Angle 1 46.3
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Suunnitelmakartassa linja—auton ajoreitti
Olavinkadulta Yldtorille

— Satamapuistokadun / Yldtorin
pohjoispdddyn ajoesteiden rivisto
tulee poistaa jos kyseinen
ajosuunta huoltoreitille salittaan

Mitoittava ajoneuvo jota tarkasteluissa ja
suunnittelussa kdytetty:

Lat15m_R11
meters
Width : 2.60
Track : 2.50
Lock to Lock Time : 6.0
Steering Angle 1 46.3
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Suunnitelmakartassa linja—auton ajoreitti
Yldtorilta pohjoiseen Satamapuistokadulle

— Ajoneuvo kdyttad kddntyessddn
Satamapuistokadun molempia
ajokaistoja

Mitoittava ajoneuvo jota tarkasteluissa ja
suunnittelussa kdytetty:

Lat15m_R11
meters
Width : 2.60
Track :2.50
Lock to Lock Time : 6.0
Steering Angle 1 46.3
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linja—auton ajoreitti

Yldtorilta etelddn Satamapuistokadulle

Lock to Lock Time

Steering Angle

Lat15m_R11
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Width
Track

Mitoittava ajoneuvo jota tarkasteluissa ja

suunnittelussa kadytetty:

Suunnitelmakartassa
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Suunnitelmakartassa linja—auton ajoreitti
Satamakadulta Yidtorille.

— Ajoneuvon ajoura pddttyy
mahdolliselle linja—auton
pysdhtymispaikalle huoltoajo reitin
kohdalla

Mitoittava ajoneuvo jota tarkasteluissa ja
suunnittelussa kdytetty:

Lat15m_R11
meters
Width : 2,60
Track : 2,50
Lock to Lock Time : 6.0
Steering Angle 1 46.3
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Suunnitelmakartassa esitetty linja—auton
ajoreitti Satamakadulta pohjoiseen
Satamapuistokadulle

— Ajoneuvo kdyttdd kddntyessdadn
molempia ajokaistoja, mutta palaa
omalle kaistalleen yldtorin
tonttiliittymadn kohdalla

Mitoittava ajoneuvo jota tarkasteluissa ja
suunnittelussa kadytetty:

Lat15m_R11
meters
Width : 2.60
Track : 2.50
Lock to Lock Time : 6.0
Steering Angle 1 46.3
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Suunnitelmakartassa esitetty jdateauton
ajoreitti Satamapuistokadulta
Yldtorinkautta rakennuksien sisdpihalle

— Ajoneuvo peruuttaa torilta
sisdpihalle

— Etuperin kulku mahdollinen jos
ajoneuvo kdyttdd tyhjien

Mitoittava ajoneuvo jota tarkasteluissa ja
suunnittelussa kadytetty:

8.50
1.40 4.60
Jate_8.5_R8m
meters
Width :2.60
Track :2.60
Lock to Lock Time :6.0
Steering Angle :35.1
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Suunnitelmakartassa esitetty jateauton
ajoreitti Olavinkadun suunnasta, Ylatorin
kautta rakennuksien sisdpihalle

Mitoittava ajoneuvo jota tarkasteluissa ja
suunnittelussa kdytetty:

8.50
1.40 4.60
Jate_8.5_R8m
meters
Width :2.60
Track :2.60
Lock to Lock Time :6.0
Steering Angle :35.1
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